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Designation Description Symbol
Differential Area ratio 2:1
cylinder (piston surface:
annular piston surface)
piston return stroke twice
as fast as advance stroke. I
Synchronous Pressurised area of
cylinder equal size.
Advance and return |
speeds identical. I
I
A, = Ay
Cylinder with To moderate the speed
end-position inthe case of large /
cushioning masses and prevent a
hard impact. Eg‘j#
¥
Telescopic Longer strokes
Pressure Increases pressure
intensifier ‘
T
Tandem When large forces are
cylinder required and only small

cylinderdimensions are
possible,
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---> nyomas attétel
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Gyakori munkahenger tipusok és tomitéseik
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Gyakori munkahenger tipusok és tomitéseik

Seals on the piston Seals on the piston rod
Slip-ring seal: Seals on the piston rod,
For low piston speeds at slip-ring seal with scraper ring
low pressure
Three parts: pressure ring
sealing ring
support ring
Packing seal with scraper ring,
Packing seal: - re-adjustable

For heavy-duty conditions

Three parts: pressure ring
sealing ring
suppoart fing

Sealing component of PTF for
high speed and high pressure,
contact force by means of O-ring
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Meéretezés

Munkahenger méretezéséhez ismerni sziikséges:

- a terhelGer6 nagysaga, jellege - F*; F©) - esetleges I6ketmenti valtozasa,
- a szukséges elmozdulas és mozgasi sebesseg,
- a beépitési kotéttség (megfogasi mod)

Szamitas elvégezhets ha a f6bb paraméterek ismertek: p, ,, n €s .

- p, munkanyomas az aktiv hengertérben. A varhato vesztesegek miatt a kor-
folyamag névleges nyomasanak (80-90) %-a

- p, @ passziv hengertérbeli nyomast a terhelés jellegének megfeleléen kell felven-
ni: ha a terheléeré mindvégig pozitiv, akkor (2-5), ha negativ, vagy a I6ket mentén
negativva valhat akkor (5-10) [bar].

- (0 a2 mUkodé dugattyufellletek aranyanak szokasos értékei: 1,25; 1,4; 1,6 és 2,0.
A kisebb fellletarany (vékonyabb dugattyurud) elsGsorban a huzasra, mig a na-
gyobb feluletarany a nyomasra terhelt, nagy 16ketli munkahengereknél - a kihajlasi
igénybevétel miatt - indokolt.

- m,, @ mechanikai hatasfok elsGsorban az alkalmazott tomitések jellegétdl,

anyagatdl, a mozgasi sebessegtél és a nyomastdl figg. Gyartdmivi adatok
hianyaban 0,92 - 0,95 koz6tt veheto fel
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Ajanlott max. terhel6é nyomas és jellemzé geom. méretek

Internal diameter of the cylinder

DIN ISO 4393 és DIN ISO 4395

12 16 20 25 32 40 50 63 80
100 125 160 200 220 250 280 320 360 400
Piston rod diameter
8 10 12 14 16 18 20 22 25 28 32 36 40 45 50 63 70 80 90
Nominal pressures




Méretezeés kihajlasra

F
)2 LTS
Fkrit =(L—k) ’ Jmin -E[N] — Jminz (E) E [m']
L
ahol:
Frit =N Fimay @ Kritikus terhelés [N]

n =3 + 5 a biztonsagi tényezé

E=2,1- 10" [Pa] a dugattyurud anyaganak rugalmassagi modulusa.

L, = s, - L a kihajlas szempontjabdl mértekado hossz, érteke fugg a terhelési
esetektdl, azaz a megfogasi modoktol

L = 2] + H azaz a kétszeres |0ket + a nulla |0kethez tartoz6é szerkezeti hossz.

T ‘
Jmin= 5z 9" a dugattyirid mésodrendi nyomatéka.
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A1 -\"M.

dp=—fF — %

_ ‘ A ‘ Plain bearing at a cylinder cap and rod eye with plain
Plain or spherical bearing at cylinder cap. bearing. The axis can be moved in one direction only.

- | \\
43 |A .

Megfogasi modok

1

_— e
Tilting angle a

Plain bearing at cylinder cap and rod eye with
spherical bearing. This mounting method Spherical bearing at a cylinder cap and rod eye with
compensates any inaccuracy in the parallelism  spherical bearing. The cylinder axis moves at an
of the two pivot pins. angle to the actual pivot pin axis.
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Megfogasi modok

W

Trunnion at Cylinder Cap
The permissible stroke is shorter
due to the long buckling length.

Trunnion at Cylinder Head
The permissible stroke is longer
due to the short buckling length.

Center Trunnion Mounting
Trunnion can be mounted at other (]
positions along the cylinder barrel. =

(a) Flange at the cylinder head.

=

(b) Flange at cylinder cap (rear).

r




Altalaban alkalmazott dugattyu és ridatmérd sorozat |I.

Piston Rod Piston Rod Piston Rod Piston Rod
®D (mm) | &d (mm) ®D (mm) | &d (mm) | GD (mm) | &d (mm) OPD (mm) | &d (mm)

12 16 25 45

25 14 40 18 63 28 100 o0

16 22 36 56

25 45 70

18 22 36 50

22 25 45 56

32 25 50 28 80 56 125 63

36 70

90




Altalaban alkalmazott dugattyu és ridatmérd sorozat Il.

Piston Rod Piston Rod Piston Rod Piston Rod
@D (mm) | &d (mm)  ®D (mm) | &d (mm) | ®D (mm)  &d (mm) | OD (mm) | &d (mm)
63 90 110 160
70 100 125 180
150 80 200 110 280 140 400 200
100 140 180
200
90 90 125 180
100 140 200
160 220 110 320 160 450 220
140 200
160 220
80 100 140 200
90 110 160 220
180 125 250 125 360 180 500 250
160

180




Differencial dugattyu — hengeres kialakitas

3 183 8.5 14 1 155 4 8 10 16 17 1210 9 2 18 -
\T e i 50 tipusu, hengeres épitési moddal
I«
| |
- i
=
3 . g . ¥ - - o I
7 j 19 1 15 20
1 Fej 7 Fedél 13 Lehuzogylri 18 Rogzitogyri
2 Fenék 8 Csillapitéhively 14 Dugattyurid-tdmités 19 Visszacsaposzelep
3 Dugattydrud 9 Csillapitohively 15 O-gydri légtelenitivel
4 Csb 10 Tarcsa 16 Dugattyutdomités 20 Fojtoszelep
5 Karima 11 Dugattyu (A" kivitel)
6 Vezetdhiively 12 Karima 17  O-gylrd

Hengeres épitesi moddal keszult hidraulikahenger



Differencial dugattyu — rogzit6 palcas

roji és rogzitésd, CD160

1608 Bals 1810 18 17 3 4 8 7 142 17 18 9 2 1'2“10 Jerek
]
IEO 13 14.1 21
1 Fej 8 Csillapitopersely 14.2 Dugattyutdmités (,A" kivitel)
2 Fenék 9 Csillapitopersely 15 Lehlzogydri
3 Dugattytrid 10 Menetes persely 16 Dugattyurid-témités
4 Hengercs6 11 Rogzitdpalca 17 O-gydri
5 Karima 12 Anya 18 TamasztogylrQ
6 Vezet6hively 13 Vezelfszalag 19 O-gyiirli
7 Dugattyu 141 Dugattydtdmités ("T" kivitel) 20 Visszacsaposzelep légtelenitével
21 Fojtészelep

Rdgzitépaicds hidraulikahenger, a hengerfejen talalhaté kariméds régzitéssel



Differencial dugattyu — rogzit6 palcas

—
= — " =
| !
— A hengerfejet és a hengerfeneket régzitGpalca erdsiti a — Ketoldali I6ketvégi csillapitas, uszécsapagyazasu
hengercs6hdz csillapitohivelyek
— A hengerfejbe csavarozott vezetGpersely — Mindkét oldalon fojté- és visszacsapdszelep
—~ Tomitések csuszogyliriis és ajakos gyiiris kivitelben — Szériaelem a légtelenité a fejen és a fenéken

Roégzitopaleas hidraulikahenger; a hengerfenéken talalhato csukidszemmel



Differencial dugattyu

Angol szakkifejezések...

1% 16 17 18 8 T 13 10 12

1. Head, 2. Cap, 3. Piston rod, 4. Cylinder tube, 5. Flange, 6. Guide bush, 7. Piston,
8. and 9. Cushioning bush; spear, 10. Threaded ring, 11. Tie rod, 12. Nut, 13. Guide ring,
14. Piston seal, 15. Wiper, 16. Piston rod seal, 17 and 18. O ring; static seal
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Differencial dugattyus munkahenger kapcsolasi példak

* Gyorsmeneti kapcsolas.
 Nyomasattéetel.

e Térfogataram attétel.





